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Résumé: Les développements dans le domaine de 1’électronique de puissance et les
microprocesseurs a permet I’évolution des systémes de commandes des machines électriques
surtout pour les moteurs électriques et parmi ces machines on trouve les machines a double
alimentation ont tous adaptée élégantes pour I’utilisation des convertisseurs électroniques
dans cette raison on constate I’augmentation des travaux de recherches qui traitent ce type des
machines, qui connaissant vaste utilisation dans des application importantes comme dans les
systemes qui fonctionnent a vitesses variables (moteurs ou générateurs) la principale cause
d’utilisation de ces machines c’est la simplicité de construction due a I’absence du collecteur
mécanique et faible convertisseur électrique nécessaire pour la commande de cette machine

par le quel transite faible pourcentage de la puissance nominale de la machine.

Dans ce mémoire on a présenté un modele mathématique détaillé représenté 1’état
dynamique de la BDFM et ce modele est exprimé dans repaires naturelles(abc) et
quadratiques(d ) qui tournent avec le champ tournant .A la fin de ce mémoire on propose
régulation de la puissance active et réactive produit par la machine .

Mots clés :

Energie renouvelable, Energie éolienne, Machine asynchrone a double alimentation
sans balais, MPPT, commande vectorielle.



Summary: The developments in the electronic field of power and the
microprocessors will especially allows the evolution of the control devices of the electric
machines for the electrical motors and among these machines one finds the machines has
double fed which feels most elegant for the use of the electronic converters to this reason
one notices the increase in research which treats this type of the machines, this point carried
out their vast use in application important as in the systems which imply variable speeds
(engines or generators), and the leading cause of use of these machines it is the simplicity of
construction due to the absence of the mechanical collector in more in the mechanical side
the cost of electric converter necessary for the ordering of this machine is less expensive

because it implies a small percentage of the nominal output of the machine of the latter.

This dissertation presents an advanced solution to the above problem by designing
the Brushless Doubly Fed Induction generator (BDFIG) system for the wind energy
conversion to reduce the maintenance cost and to improve the system reliability of the wind
turbine system. The proposed BDFIG employs two three-phase windings in the stator to
eliminate the brushes and copper rings in DFIG. The unified d-q dynamic reference frame
model of BDFIG is developed and implemented using MATLAB/SIMULINK. Based on the
model, the control scheme for flexible power flow control in BDFIG is developed. The
independent control of the active and reactive powers flow is achieved under the closed
loop stator flux oriented control scheme.

Key words:

Renewable energy, Wind energy, Brushless Doubly Fed Machine (BDFM), MPPT, Vector
Control.
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